AT90CAN128

Beispiel: so sehen die CAN-Nachrichten aus

Sensor 100 : AO 00 34 14

Sensor 200 : 00 45 21 67
Richtung der Vorwarts oder Aktuelle
Lenkung zB Rickwarts Drehzahl
Rechts und Links

Die Werte werden in Hexadezimal dargestellt.



