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ERSTE GESCHW.STUFE

|
_
f
_
[
_ g i B
| 1=l _M==
_ = %
ﬁ ao—=1+1 ZWEITE GESCHW.STUFE
f BRAUN n © BRAUN
| SCHWARZ B mm.mm%m,e” \ /\ SCHWARZ
% ROT - [l /H\ BLAU
0|0
0|0
olorH
0|0
OO
O|oF=
oloj [ N e
OO0 ; > i
oo . il EIN |
Slal 154 .
O|ofEE | [>U] e
: @J@ozmm:m_a- _
« - ENDSCHALTER | | _ L _ _ _ __ _._ :
GELB/GRUN R
k S
T
N
PE

ANSCHLUSSPLAN DER STEUER-SCHALTGEBER DES

SPINDELMOTORS AN DAS DREHSTROMNETZ.
ANSCHLUSSPLAN LEISTUNGSSTROMVERSORGUNG
SPINDELMOTOR VON STEUER-SCHALTGEBER.
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| = | ﬁau_wmaw_ v}-sa— . ANSCHLUSSPLAN FUR:
M T onavee | _|_| [2leT1E] | | ~ANSTEUERUNG SCHALTGEBER
H\\ﬁ OUTPUT A-01 _ Fa.“ Mmmmms_lml” " | ERSTE STUFE ANCMV ...................................
o oumurae g el | | OUTPUT 00
) —* 3 _ ! B _ _ ~-ANSTEUERUNG SCHALTGEBER
oTmEA sl R eErar N—— 7 = N OUTPUT 01
By L4 joa Hrrs 8- — -9 _ANSTEUERUNG SCHALTGEBER STERNPUNKT
By iy _ WTM |I | | (AUFANFRAGE) ......oovieeennnrnnnnnnnnn, OUTPUT 02
— i || ANSCHLUSS AN STROMVERSORGUNG 24 V WS
[ R LN | | HINWEIS:
- m g || DIE OFFNER 15/16 BEZIEHEN SICH AUF DIE HILFSSCHALTSTUCKE AUF DEN SCHALT-
| E t. (Bl —f @] Bau_ | | GEBERN, WELCHE VON DIESEN MECHANISCH GESCHALTET WERDEN.
= 8 T rmals] s UBER DIESE KONTAKTE ERFOLGT DIE ELEKTRISCHE VERRIEGELUNG ZWISCHEN DEN
DIGITALE EINGANGE  |—— S p—— SCHALTGEBERN DER ERSTEN UND ZWEITEN GESCHWINDIGKEITSSTUFE.
7 R W ° lp\c! SIE UNTERBRECHEN WECHSELSEITIG DIE GEMEINSAME STROMVERSORGUNG DER
KB o | Gesorw( | SPULEN UBER A2.
’ T = i WENN DIE ERSTE GESCHWINDIGKEITSSTUFE GEWUNSCHT
) aaves < ST, DIESE VERBINDUNG ENTFERNEN.
B
L
A
u
' KLEMMENLEISTE CPU'
_ 8 9
_ &» ,.
" H WE”L:? = : HILFS-LEISTUNGSTRAFO:
! ol e ” P 150 VA SEKUNDARSEITE 0-24 VWS 7,0 A
{5t 48
EBan
olo] - || : 80
elle ROT SICHERUNG ' " poiy
24
0|0 : a
BLAU —0 O’—’ BLAU 0 ,, ....
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= __ale Tt
- - o el | -MELDEKONTAKT SCHALTGEBER
" 5 | (ool TR | ERSTESTUFE (ZUS) ..................... PP
DRITAEAIRANEE T ¢ | S | -MELDEKONTAKT SCHALTGEBER
T | < Lo 5 | ZWEITESTUFE ........coviiiiieeiee
T - 2lo=glstes- 9 -MELDEKONTAKT SCHALTGEBER STERNPUNKT
Bty L e e | AUFANFRAGE ..........c.0cvvininininnnnnnn...
. ] i _13 | NPUNKT _|4I_
mﬁﬁé w1 | LY . ANSCHLUSS AN STROMVERSORGUNG 24 V GS
3 |_INPUT 1 WEIR _ _
a | INPUT2_ _ _wem | | BLAU ®
DIGITALE EINGANGE M 4 , 15
“_ 24V GS

01

KLEMMENLEISTE
DER CPU

19V WS
0V GS/SCHRITT!

'
24V GS/SCHRITT

o0vGs A,

24V @GS
GND
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ANTRIEB ACS 120/10 FUR SCHRITTMOTORE

RAMPENKARTE ﬁ

SCHALTLOGIKPLATINE 7

ABSICHERUNG

Das Auslésen einer Sicherung wird durch drei LED auf der Schaltlo-
gikplatine angezeigt.

1) ROTE LED:

Zeigt mit Dauerleuchten oder Blinken eine
Storung an, die eine Uberstromstarke im Antrieb
bewirkt

Dieses Ereignis kann folgende Ursachen haben:

Y
M@ ® ® @ a) KurzschluB eines Motorausgangs gegen
Masse
NETZSTROMPLATINE | |
b) PhasenschluB im Motor
c) Stérung im Antrieb mit KurzschluB gegen
Masse oder Leiterschluss der Stromversorgung
d) Nicht korrekter StromanschluB des Motors bei
—ACI rxom_um_nw k Installation
2) GRUNE LED: Zeigt an, daB die Spannung nicht innerhalb des
MIN-MAX-Bereichs des Antriebs liegt
ELEKTRISCHE KENNDATEN DES ANTRIEBS ACS 120/10 B e 0,
STROMVERSORGUNG Nennspannung 120 V do erreicht)
Max. Spannung 150 V dc
Min. Spannung 95V dc ANZEIGEN
AUSLOSESCHWELLE ABSICHERUNG Max. Spannung 155 Vde Auf der Leistungsstromplatine sind VIER GRUNE LED montiert,
MIN/MAX SPANNUNG Min. Spannung 68 Vdc welche die Einschaltfolge der Motorphasen und die Stromver-
z sorgung des Mot igen.
MAX. STROMSTARKE PRO PHASE I max. 10A QuRg casMalars anzeigen
MIN. STROMSTARKE PRO PHASE | min 4 A

ap21z0sag pun upfunuynazsuoisojdxy oupld
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LEISTUNGSSTROM- UND SCHNITTSTELLENKARTE DES SCHRITTMOTOR-DRIVERS: O P U

coonN

Al lA2 |B1 |B2 | M2
4 3 2 1

O

OPU

O
M3 M1

12 1234567890

ERENINNENE

Tmm

KLEMME M1 KLEMME M2
ANSCHLUSS SCHALTSIGNALE ANSCHLUESSE HAUPTSTROMKREIS
PIN SIGNALBEZEICHNUNG PIN SIGNALBEZEICHNUNG
1 Externes Signal: BUSY 1 PHASE B 2
2 driver fault: Alarm 2 PHASE B 1
3 Step in: BURST = SCHRITTE 3 PHASE A 2
4 CURRENT OFF: NOP 4 PHASE A 1
5 SYNCHRONISIERUNG: NOP
6 RICHTUNG KLEMME M3
7 STROMVERRINGERUNG
g SEENER: NOP SPEISESPANNUNG
9 STEP OUT: NOP PIN OPU 120/10
10 ERDE = GND 1 85 VAC

2 85 VAC

1) EXTERNES SIGNAL: BUSY =

2) DRIVER FAULT: ALARM =

3) STEP IN: BURST =

4) RICHTUNG =

Das Busy-Signal wird beim Lauf des Motors von der Motorsteuerkarte "DRIVER”
zur Maschinensteuerung "MEP-PLATINE” Ubertragen.

Das Meldesignal einer Stérung wird von der Motorsteuerkarte "DRIVER" bei
allen vom System festgestellten Betriebsstérungen zur Steuerung "CNC MEP”
Ubertragen.

Impulsserie, die von der Steuerung "CNC MEP" zur Motorsteuerkarte "DRIVER"
tibertragen wird, damit dieser auf die MaBeingaben verfahren kann.

Dieses Signal wird von der Steuerung "CNC MEP” zur Steuerkarte "DRIVER"
Ubertragen, um die Verfahrrichtung festzulegen.

api2m sy pun uaSunmuynazsuoisopdxy oupld



GELB

ANSCHLUSSPLAN FUR: SCHRITTMOTOR --> OPU --> |[UV DUNKELBLAU olo+—
asaun oloE—
SCHWARZ OO “ ,.
_ ABSCHIR-—_.'
1 MUNG _
z Al|A2 | Bi| B2l M2
3
- 4 3 2 1
5
; O
7
8
9 Sl ON mm mm WED
% %Dczxmgg

B2

uv LA1

AA-DND 0SE 1499D

LS

1 |—— GND-GEMEINSAM | O
2 |— BUSY <—-2-BBuN Ao | VIOLETT % @ GRAU i
3 |——DRIVER GESPERRT<+——3-GRUN__ ROT  fud g2 GELB
4 |—RESETDRIVER  _ O O
5 |—— RICHTUNG — S NEIR
6 |— AUSGANG — 6 STEP MOTOR KS
| SCHRITTE (BURST) 200-85.3
1
2
2 G WG B
4 E E |R R

L 1 u A
5 B [B |N |U
6 N
7
8 M3 M 1 HILFS-LEISTUNGSTRAFO:
2 12 1234567890 i

ms olss LTI P 700 VA SEKUNDARSEITE 0-85 VAC 8.3 A
236 5 P 100 VA SEKUNDARSEITE 0-220 VAC 7.0 A
[ — =
_ GRUN =
WEIL
GEL]
ROT
BLAU

2pa)zj sy pun uaSunuyaezsuoisojdxy ung
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MASCHINEN AB JANUAR 1995
LEISTUNGSSTROM- UND SCHNITTSTELLENKARTE DES MPP-DRIVERS: O P U
Vs
3 =
| |
, | KLEMME M1 KLEMME M2
Al| A2 | BT * B2 0 |15 ANSCHLUSS SCHALTSIGNALE ANSCHLUESSE HAUPTSTROMKREIS
= 2 M m 1 M 4 PIN SIGNALBEZEICHNUNG PIN SIGNALBEZEICHNUNG
O 1 Externes Signal: BUSY 1 PHASE B 2
2 driver fault: Alarm 2 PHASE B 1
3 Step in: BURST = SGHRITTE 3 PHASE A 2
OPU
4 CURRENT OFF: NOP 4 PHASE A 1
)
T 5 SYNCHRONISIERUNG: NOP
=
] 6 RICHTUNG KLEMME M3
S 7 STROMVERRINGERUNG
S
M 0 M ” SEENER:NOP SPEISESPANNUNG
3 O 9 STEP OUT: NOP PIN OPU 120/10
12 (4 [
10 ERDE = GND 1 85 VAC
Q 2 85 VAC

1) EXTERNES SIGNAL: BUSY = Das Busy-Signal wird beim Lauf des Motors von der Motorsteuerkarte "DRIVER”
zur Maschinensteuerung "MEP-PLATINE" tbertragen.

2) DRIVER FAULT: ALARM = Das Meldesignal einer Stérung wird von der Motorsteuerkarte "DRIVER” bei
allen vom System festgestellten Betriebsstdrungen zur Steuerung "CNC MEP”
libertragen.

M3 M 1 3) STEP IN: BURST = Impulsserie, die von der Steuerung "CNC MEP” zur Motorsteuerkarte "DRIVER”

12 1234567890

oles| [LLITLIIIT]

4) RICHTUNG =

Gibertragen wird, damit dieser auf die MaBeingaben verfahren kann.

Dieses Signal wird von der Steuerung "CNC MEP” zur Steuerkarte "DRIVER”
{ibertragen, um die Verfahrrichtung festzulegen.

1217} SAT pun uaSunuys1ezsuoisojdxy dup)d
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MASCHINEN AB JANUAR 1995

ANSCHLUSSPLAN FUR: SCHRITTMOTOR --> OPU --> UV

uv

w

GELB

DUNKELBLAU

BRAUN

SCHWARZ

0000
Q000

— FUSE |ﬁ
A _l[_mm _1 1 0

4
5
6
FUSE
1 — < ZA
2 |—— BUSY - BRAUN
3 |—DRIVER GESPERRT<—GRIN__
4 — ]
5 |—— RICHTUNG —>—WEIB,
6 |~ AUSGANG —
SCHRITTE (BURST)
1
2
3 g |w|c |B
i E |E|R [R
L |1 |0 |A
5 B [B N |U
5 N
:
8

Al A2 | B1

B2 _oa

Ol=

O O
O O
O O

OPU

12

4
3
2
1

O

®
o

12 1234567890

) M 4

ommf

ABSCHIR- —='

0
, 230
MUNG :
= 15Vea,——— 400

STEP MOTOR KS

200-85.3
FUSE .- -- ..

éj — 400
|D. L 230

HILFS-LEISTUNGSTRAFOS:
P 700 VA SEKUNDARSEITE 0-85 VAC 8.3 A

P 100 VA SEKUNDARSEITE 0-24 VAC 7.0 A

WEIB!

ROT

BLAU

ps.45] pun uaSunuynzzsuoisojdxy oup)g
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SCHRITTMOTOR FUR SERVOVENTIL ABSENKEN SCHNEIDKOPF: MAE HY 200-2232 190 B 8

OVGS/SCHRITT 24 VGS/SCHRITT

uv

KENNGROSSEN DES MOTORS:

M_w 40V GS
. -SPANNUNGSVERSORGUNG ........ 24V DC
10.000 F
; —[— s ~SCHRITTE/UMDREHUNG ........... 200
s, ~SCHRITTWINKEL .......c0evnnnn.. 1,8 GRAD
2 |— FASEA 1 SCHWARZ OO0 SCHWARZ ~-GENAUIGKEIT SCHRITTWINKEL .. ... + - 5%
x| rasER © . GRON olle) ORANGE _NENN-STRANGSTROM ............. 1,9A
- — ~PHASENWIDERSTAND .............. 220
4 |—— FASEC =t QO ~PHASENINDUKTIVITAT .............. 5,7 mH
5 |— FASED ' GELB elle) ROT “NENNMOMENT ........ovenvnnnnn, 80 Nem
Co -REST-DREHMOMENT .. ... e 8 Nem
i Co il i i ~-TRAGHEITSMOMENT DES LAUFER .. 230 gr cmgq
7T ——— bavesscwarr ' | BLAU | HEIRANGE AMASSE ...t 0,95 Kg
8 R | RAL olo ISOLATIONSKLASSE ................ B
9 [TOR}— o B WEIB/GELB
l_‘ 50W . /=r— ABSCHIRMUNG WEIB/ROT
| -
2
3
4
5
6
1
2
u |
4
5
HINWEIS:
6 DER MOTOR SOLL , WENN MAN AUF
- DIE KUPPLUNGSFLANSCH SCHAUT,
IM UHRZEIGERSINN DREHEN. FALLS !
B DIE DREHRICHTUNG UMGEKEHRT | |
9 WERDEN MUSS, VERTAUSCHT MAN
- DIE PHASEN WIE FOLGT: MAE HY|200-2232 190 B §
A---MIT---D
- C---MIT---B

oS5 pun uaSunuynzzsuoisopdysy aumd
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AnschluBplan fiir MAE HY 200-2232 190 B 8 (Maschinen ab Januar 1995)

OVGS/SCHRITT 24 GS/SCHRITT

UV

+
2
3
4
5
6

— PHASEA
— PHASE B
— PHASEC

— PHASED

M_N 40VGS

Aﬂ m 10.000 microF

SCHWARZ

GRUN

VIOLETT

GELB

ES

& | th

-

[ ]

w

NS | n | &

O000
PP

SCHWARZ

WEIB/ORANGE
ORANGE

WEIB/SCHWARZ
GELB

WEIB/ROT
ROT

WEIR/GELB

MAE HY 200-2232 190 B 8

suoisojdxg und

T,
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OVGS/SCHRITT 24 VGS/SCHRITT

v

4\ ,_u 40V GS
I 10.000 microF

1 LE }

2 |— PHASEA : SCHWARZ olle ROT

3 |— PHASEB , GRUN O O WEIB/ROT

GRUN

4 |—— PHASECG : : ROT O O ; J

5 |—— PHASE bB- ‘ GELB O O WEIB/GRUN
N , ”

7 ] 24 VGS/SCHAITT ! ' BLAU O OA\\IDEPZDPL

5| E . rp VGS/SCHRITT : HELLBLAU O OALDIEWN[

: 10R C BRAUN

50 W .

1} b

,'<I— ABSCHIRMUNG

* SCHRITTMOTOR FUR SERVOVENTIL ABSENKEN SAGEKOPF: MODELL JAPAN SERVO KP 56RM2-802

KENNGROSSEN DES MOTORS:

~SPANNUNGSVERSORGUNG ........ 24V DC
-SCHRITTE/UMDREHUNG ........... 200
~SCHRITTWINKEL ... veveeennns 1,8 GRAD
~GENAUIGKEIT SCHRITTWINKEL . ... +/ - 5%
-NENN-STRANGSTROM ............. 1,9A
-PHASENWIDERSTAND .............. 220
-PHASENINDUKTIVITAT . ......ovon. .. 5,7 mH
“NENNMOMENT .. .. ...eovreneenennnn 80 Ncm
~REST-DREHMOMENT ..... s g e ot § 8 Nem
~TRAGHEITSMOMENT DES LAUFER .. 230 gr cmq
ARSEE o i i i e o i e 0,95 Kg
~ISOLATIONSKLASSE .. ....vvnve. . B

|

HINWEIS:

DIE MOTOR SOLL, WENN MAN AUF
DIE KUPPLUNGSFLANSCH SCHAUT,
IM UHRZEIGERSINN DREHEN. FALLS
DIE DREHRICHTUNG UMGEKEHRT
WERDEN MUSS, VERTAUSCHT MAN
DIE PHASEN WIE FOLGT:
A---MIT---D

C---MIT---B

JAPAN SERVO KP 56RM2-802

o121z psas pun uafumayiezsucisopdy 2upd
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AnschluBplan fiir JAPAN SERVO KP 56RM2-802 (Maschinen ab Januar 1995)

OVGS/SCHRITT 24 VGS/SCHRITT

UV

v V aovas
[ 10.000 microF

1 [E
2 |~ PHASEA [’ SCHWARZ
3 |- PHASEB ~——GRON
4 |- PHASEC . VIOLETT
s |- PHASED _ . GELB
6 L
1
2
3
4
5
6
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

0000
PP

ROT

BRAUN
WEIB/ROT

SCHWARZ
BIANCO

WEIB/GRUN
ORANGE

GRUN

JAPAN SERVO KP

56RM2-802

suowopdyy ‘ouplg

A1z 0S4T pun uzSunuyo.
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SCHRITTMOTOR FUR SERVOVENTIL ABSENKEN SAGEKOPF: MODELL SANYO 103-714-0111

\

OVGS/SCHRITT 24 VGS/SCHRITT

18)Y)

10.000 microF

V aoves
‘mi

(

A---MIT---D
C---MIT---B

1

2 |——PHASEA ' SCHWARZ O O SCHWARZ

3 | PHASEB : GRUN O O ORANGE

4+ |—_PHASEC . ROT OO ROT

5 | PHASED _ GELB O O GELB

6 ' '

7 ]Emmﬁozn_j . ! BLAU O On BLAU

s K Tio0R S GRAU  Cosa

4 VGS/SCHRITT ! HELLBL AU O On
9 [1oR— ) WEIB
50 W ', » = ABSCHIRMUNG .
: KENNGROSSEN DES MOTORS:

1 - -SPANNUNGSVERSORGUNG ........ 24V DC
-SCHRITTE/UMDREHUNG ........... 200

4 ~SCHRITTWINKEL ... ..oovvvannn. .. 1,8 GRAD

3 -GENAUIGKEIT SCHRITTWINKEL ..... +0,09%

P -NENN-STRANGSTROM ............. 2,65 A
-PHASENWIDERSTAND .............. 26Q

5 -PHASENINDUKTIVITAT ........cnvn.. 4,9 mH

6 -NENNMOMENT ............ . 109 Ncm

1_] -TRAGHEITSMOMENT DES LAUFER .. 210 Kgm2x10-7

-MASSE ... 0,95 Kg

1 -ISOLATIONSKLASSE . ............... B

2

= —

4

M —]

§ HINWEIS:

7 DER MOTOR SOLL, WENN MAN AUF

3 DIE KUPPLUNGSFLANSCH SCHAUT,

IM UHRZEIGERSINN DREHEN. FALLS SANYO 103-714-0111
b DIE DREHRICHTUNG UMGEKEHRT
10 WERDEN MUSS, VERTAUSCHT MAN
DIE PHASEN WIE FOLGT:
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OVGS/SCHRITT 24 VGS/SCHRITT

uv

w

®| =N || n|

10

v 40 VGS

‘m& 10.000 microF
2 |- PHASEA I SCHWARZ O Ox WEIB S——
3 |~ PHASEB GRUN OO SCHWARZ m—
4 |- PHASEC + VIOLETT O O ROT S—
5 |- PHASED . - GELB O| O GRAU i
6 | o
1
2
3
4
5
6

SANYO 103-714-

0111
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POTENTIOMETER MESSWERTGEBER ARBEITSKOPFPOSITION

{

KENNDATEN DES POTENTIOMETERS:

- EINE UMDREHUNG, OHNE ANSCHLAG

- WIDERSTAND 2K +/- 15%
- LINEARITAT +/- 2%

4 i ABSCHIRMUNG i

P L GRUN

. ;o WEIB

7 S GELB

8

9

10 _||I !

_H_U EINSTELLTRIMMER FUR POTENTIOMETER MESSWERTGEBER ARBEITSKOPFPOSITION
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